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2. Під час семінару вивчили 

побудову пневматичних систем, 

ознайомились з асортиментом 

продукції, яку виробляє Camozzi в 

Україні. 

1. Нас, студентів, було запрошено на триденний семінар, який тривав 

з 13 по 15 лютого 2024 року.  



     Також, значну увагу було приділено 

поглибленню теоретичних знань, 

виконанню трьох лабораторних робіт, 

метою яких було вивчення 

пневматичних пристроїв та принципів 

побудови релейно-контактних систем 

керування, з’ясування роботи 

пневматичних приладів та схем 

реалізації логічних функцій під час 

керування пневмоприладами. 

     Разом з досвідченими фахівцями в галузі пневматики ми складали 

складні схеми автоматичного керування пневмоциліндрами з додаванням 

елементів логіки програми керування автоматичної системи. 





     Метою роботи було вивчення схемотехніки та основних способів регулювання положення, напряму та 

швидкості руху поршнів пневмоциліндрів односторонньої та двосторонньої дії при застосуванні 

моностабільних і бістабільних розподільників, дроселів, клапанів швидкого вихлопу та клапанів, які 

виступають в ролі кінцевих вимикачів. 

Лабораторна робота № 1. 

Вивчення основних способів керування  

пневматичними приводами за швидкістю та положенням 
 

Розробили принципові пневматичні 

схеми приводу на базі пневмоциліндрів 

односторонньої та двосторонньої дії із 

використанням трьохлінійних і 

п'ятилінійних пневматичних 

розподільників. Застосували пряме 

управління пневмоциліндрами. 

Змоделювали варіанти пневмопривода 

подачі заготовок на стенді-тренажері. 

Розробили принципову пневматичну 

схему системи управління пресом на 

базі пневмо- 

циліндра двосторонньої дії і 

моностабільного 5/2 

пневморозподільника. Змоделювали 

систему управління на стенді-тренажері. 



Лабораторна робота № 1. 
 



Лабораторна робота № 1. 

Розробили принципову пневматичну схему 

приводу для управління дверима муфельної 

печі на базі пневмоциліндра двосторонньої 

дії. Змоделювали пневмопривід на стенді-

тренажері. 

Розробили принципові пневматичні схеми 

системи управління подачею робочого 

інструмента на основі пневмоциліндра 

двосторонньої дії для трьох варіантів 

додаткових умов: 

А. Додаткові вимоги не пред'являються. 

В. Забезпечення регулювання швидкості 

робочої подачі інструмента. 

С. Забезпечення регулювання швидкості 

робочої подачі інструмента та максимально 

можливу швидкість відведення інструмента. 

Змоделювали систему на стенді-тренажері. 

Розробили принципову пневматичну схему 

пневмопривода на основі циліндра 

двосторонньої дії із застосуванням клапанів, 

які виступають в ролі кінцевих вимикачів. 

Змоделювати пневматичну систему 

управління на стенді-тренажері. 



Лабораторна робота № 1. 



Лабораторна робота № 1. 



     Метою роботи було вивчення пневматичних компонентів 

та типових схемотехнічних рішень для реалізації логічних 

функцій при управлінні пневмоприводами. 

Лабораторна робота № 2.  

Реалізація логічних функцій при керуванні пневматичними приводами. 



Лабораторна робота № 2.  

   Розробили два варіанти принципових 

пневматичних схем паперорізальної 

машини на базі пневмоциліндра 

двосторонньої дії та бістабільного 5/2 

розподільника. У першому варіанті 

використали логічний клапан «І».  

   У другому рішенні - не 

використовували. Змоделювали 

привід на стенді-тренажері. 



Лабораторна робота № 2.  

Розробили принципову пневматичну 

схему системи керування штовхачем із 

двома альтернативними пусковими 

кнопками на базі пневмоциліндра 

двостороннього дії. Дослідили роботу 

пневмосистеми на стенді-тренажері. 

Розробили принципову пневматичну 

схему системи управління затискачем 

заготовки на основі циліндра 

двосторонньої дії та логічних клапанів. 

Дослідили роботу пневматичної 

системи управління на стенді-

тренажері 



Лабораторна робота № 3.  

Дослідження пневматичних приводів, які керуються за часом та тиском. 

      Метою роботи було вивчення принципів побудови та принципових пневматичних схем пристроїв для 

формування пневмомеханічних таймерів, генераторів імпульсів та засобів управління пневмоприводами 

за часом та тиском, а також методів їх налаштування 



Лабораторна робота № 3.  

    Зібрали на стенді-тренажері пневмопривід з пневмомеханічним таймером відповідно 

до 

наведеної нижче принципової пневматичної схеми. Вивчили особливості його роботи та 

правила налаштування часу затримки спрацювання шляхом зміни налаштування 

дроселя та обсягу ресивера.  



Лабораторна робота № 3.  

Вивчили особливості роботи приводу й порівняли його властивості із 

властивостями приводу, зібраного за попередньою схемою.  





ВИСНОВКИ 

    Всі студенти нашої групи здобули важливі 

професійні знання та сформували необхідні 

фахові навички. Після проходження 

триденного семінару ми отримали свідоцтва та 

символічні подарунки від навчального центру. 

Дякую керівництву CAMOZZI та працівникам 

навчального центру за надану можливість 

проходження такого змістовного та корисного 

семінару.  



ВИСНОВКИ 



ДЯКУЮ ЗА УВАГУ 


